
Vypočtěte parciální derivace 1. řádu

1. z = x3 − x2y + xy2 + 3y2 − 6x+ y − 3
zx = 3x2 − 2xy + y2 + 0− 6 + 0 + 0 = 3x2 − 2xy + y2 − 6
zy = 0− x2 + x2y + 6y − 0 + 1− 0 = −x2 + 2xy + 6y + 1

2. z = x cos (3x− 2y)
zx = 1 · cos (3x− 2y) + x · (− sin (3x− 2y)) · 3 = cos (3x− 2y)− 3x sin (3x− 2y)
zy = x · (− sin (3x− 2y)) · (−2) = 2x sin (3x− 2y)
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9. u = sin (x2 + y2 + z2)
ux = cos (x2 + y2 + z2) · 2x, uy = cos (x2 + y2 + z2) · 2y, uz = cos (x2 + y2 + z2) · 2z
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Vypočtěte parciální derivace prvního řádu v bodě A

1. z = xy
y−x , A = [2, 3]

zx = y(y−x)−xy(−1)
(y−x)2 = y2

(y−x)2 , zx(2, 3) = 9
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2. z = ln (x− y ex), A = [1, 1]
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4. u = xyz, A = [1, e, 1]
ux = yz · xyz−1, ux(1, e, 1) = e
uy = xyz · lnx · zyz−1, uy(1, e, 1) = 0
uz = xyz · ln (xy), uz(1, e, 1) = 0

Najděte parciální derivace 1. a 2. řádu funkce
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